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WSTEP

Przedmiot i zakres ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
budowg jednej dwustanowiskowe;j stacji tadowania autobuséw elektrycznych wraz z przylaczem

elektrycznym nN w m. Minisk Maz., ul. Kotbielska dz. nr 7715/4, 7715/3, 7715/5

Zakres robot obejmuje :
Budowa przylacza kablowego nN ze zlaczem ZKp poz.,
Budowa dwustanowiskowej stacji ladowania autobuséw elektrycznych

Szczegotowy zakres wykonania robdt przedstawiono w projekcie budowlano i przedmiarze robét.
Specyfikacja obejmuje swym zakresem prace wykonywane podczas budowy stacji tadowania
autobusow elektrycznych wraz z przytagczem elektrycznym nN.

MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktorych normy PN i BN przewidujg
posiadania za§wiadczenia, o jako$ci lub atest, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki

dokument.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdre nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t, zaréwno w miejscu tych robdt, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku
materialéw, sprzgtu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinna gwarantowa¢ wykonanie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST.

3.2. Sprzet do wykonania przylaczy kablowych nN
Wykonawca przystgpujacy do realizacji inwestycji jw. powinien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z maszyn i sprzgtu (wg tabeli 1) gwarantujgcych wlasciwg jakos¢ robot.







Tabela 1. Wykaz maszyn i sprzetu.

Nazwa

Zespot pradotwoérczy jednofazowy o mocy 2,5 kVA
Zuraw samochodowy

Przyczepa kablowa

Samochodd dostawcezy

Koparka

el ittt

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng

niekorzystnie na jako$¢ wykonanych robdt.
Liczba §rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami

okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST.
Na s$rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ulozenie przewodow w gruncie

Kable uktada¢ w ziemi na glebokosci 0,70m (wykopem otwartym) na podsypce piaskowej o
grubosci warstwy 0,10m. Zasypa¢ nasypka piaskowa o grubosci warstwy 0,10m, nastepnie
gruntem rodzimym o matej frakcji warstwa o grubosci 0,15m. Ulozy¢ folie kalandrowang grubosci
0,50mm i szerokosci 0,30m koloru niebieskiego. Dosypa¢ wykop gruntem rodzimym zaggszczajgce
co 0,20m. Kabel na catych odcinkach uktada¢ w rurach ostonowych DVK 160 i DVK 110
wykopem otwartym.

Uszczelnienia oston rurowych oraz kabli w zlaczach wykonywaé przy pomocy trdjpalczatek
termokurczliwych i profili termokurczliwych. Kable spina¢ spinkami kablowymi co 10m na calej
dhugosci trasy dla kabla ukladanego bezposrednio w rowie kablowym. Dla w/w inwestycji
zastosowano kabel ziemny typu YAKXS 4x240mm? oraz YKXS 5x120mm? doprowadzony do
proj. ztgcza kablowego nN ZK p poz. z gléwnym wylgcznikiem pradu.

5.2. Montaz ladowarki

Ladowarke nalezy montowa¢ na fundamencie prefabrykowanym. Przed przystgpieniem do
montazu nalezy zabezpieczyé podioze przeciw wilgoci. Srednica wykopu powinna byé wieksza o
okoto 20% od fundamentu. Wykopy nalezy zabezpieczy¢ oraz wyraZnie oznakowaé. Po ustawieniu
fundamentu wykopy nalezy zageséci¢. Na tak wykonanym fundamencie nalezy posadowi¢ stacje
tadowania o mocy 2x 90W.

5.3. Tablice ostrzecawcze 1 informacyine







Na urzadzeniach energetycznych nalezy umieszcza¢ w widocznym miejscu znaki lub tablice
numeracyjne.

5.4. Ochrona odgromowa

Rezystancja uziemienia 10 Q.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt

Wykonawca ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu zgodnosci
dostarczonych materialow i realizowanych robdt z dokumentacja projektowsg oraz specyfikacjg
techniczng.

Materialy posiadujace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodno$é z warunkami podanymi
w specyfikacjach mogg by¢ przez inspektora nadzoru dopuszczone do uzycia bez badan. Przed
przystapieniem do badania, wykonawca powinien powiadomi¢ inspektora nadzoru o rodzaju i
terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pi§mie wyniki badan do akceptacji inspektora
nadzoru.

Wykonawca, wpisem do dziennika budowy powiadamia nadzor o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktérg moze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu przez inspektora nadzoru i
ewentualnie przedstawiciela, odpowiedniego dla danego terenu, Zakladu Energetycznego -
zatozonej jakosci tych robét.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystgpieniem, do robdt, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o
jakosci lub atesty stosowanych materiatow.

6.3. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykona¢ pomiar glgbokosci utozenia
bednarki, stanu polaczen spawanych a po zasypaniu wykopu, sprawdzenie stopnia zageszczenia
gruntu ktéry powinien osiggnaé¢ co najmniej 0,85  wg BN-72/8932-01 [32]. Po wykonaniu
uzioméw ochronnych nalezy wykonaé pomiary ich rezystancji. Wartosci pomierzonych rezystancji
powinny by¢ mniejsze lub co najmniej réwne wartosciom podanym w dokumentacji projektowe;.

6.4. Préby montazowe

- wizualne sprawdzenie stanu przewodow, osprzetu, opraw o$wietleniowych i urzadzen,
- sprawdzenie cigglosci zyl przewodow,

- pomiar rezystancji uziomow,

- pomiar rezystancji izolacji przewodow

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot dokonaé¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowa i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikle w czasie budowy, akceptowane przez inspektora nadzoru. Jednostka obmiarowa

dla linii elektroenergetycznej jest metr.







8. ODBIOR ROBOT

Przy przekazywaniu linii oswietleniowej do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest dostarczyé
Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

projektowa dokumentacj¢ powykonawcza,

protokoty z dokonanych pomiaréw,

ewentualng ocena robdt wydang przez Rejonowy Energetyczny Minsk Mazowiecki.

Atesty i aprobaty techniczne na uzyte materiaty.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wg umowy zawartej z Inwestorem.







